N \ \ \ \. /1 ' “ ‘

. Ms1s

N / \ » M OTEU RS HYDR AUL QU - S

Sy N _
POCLAIN HYDRAULICS 0 p o c I u I n




Moteurs hydrauliques modulaires MS125

POCLAIN HYDRAULICS

CARACTERISTIQUES

1)

cm3tr [cu.in/rev.]

Inertie du moteur 2 kg.m2

(2) 1

Puissance max.

Pression max.

@

KW [HP]

10 000 [609.9]

12 500 [762.4]

15 000 [914.9]

[6 527]
380
[5 511]
320
[4 641]

160 [215]
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(@]

12 500 [762.4]

cm3tr [cu.in/rev.] kW [HP]
5000 [305.0]
6 250 [381.2] 240 [322]
7500 [457.4]
7 500 [457.4]
240 [322]

5000 [305.0]

380

160 [215] 5 511]

@ 1°cylindrée
& 2 cylindrée

pPS|
420

[6 092]

335

[4 859]

280

[4 061]

335
[4 859]
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Moteurs hydrauliques modulaires MS125

POCLAIN HYDRAULICS

CODE

L - |-
_ )
o B G e
g

I
c
1

(1)

cm3/tr [cu.in/rev.]

(2]

cm3/tr [cu.in/rev.]

D F

1 2 3 1 2 3

C| IvIs[afzTs] 0 LI 11 LI

A 8 10000 [609,9] | 5000 [305,0]
S «
© 3 0 12500 [762,4] | 6250 [381,2]
1
8 2 15000 [914,9] | 7500 [457,4]
3
o 7 500 [457,4]
S
«© ©
9 2 A 12500 [762,4]

c
g~ 5000 [305,0]
o
D 1€ cylindrée
B 2€ cylindrée

Sans fixation

=

Avec fixation

Sans couvercle

N

Distribution 1 cylindrée

Ratio 2

Symétrique

Ratio <2

1
A
B
C

Ratio >2

Brides 1ISO DP6162
Raccords ISO 9974-1

Sans frein (Plagque simple) A 3
Freins (Coiffe de frein vissée) I g
Sans frein (Plaque renforcée) R 3

oo o] o] oo| -
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Moteurs hydrauliques modulaires MS125

COMMERCIAL

Sans palier

Fixation moteur c6té arbre

Fixation moteur c6té came

oA~ WO

Moteur couple

Sans arbre

o

24 X @26 sur @425
24 goujons M24 x 2 x 115 mm

24 x @26 sur @425
24 goujons M24 x 2 x 95 mm

Palier pour arbre

Sans arbre

Cannelures bloc cylindre DIN 5480

Sans goujon

Avec goujons + écrous

Avec goujons

Trous taraudés M

Arbres males

slw/ N klo -

Cannelures NF E 22 141

Cannelures DIN 5480

Arbre femelle pour frette

Cannelures bloc cylindre NF E 22-141

Sans Option ni Adaptation

Capteur de vitesse T4 installé

Palier industriel

Diamond™

Prédisposition pour capteur de vitesse

Passage central

Drain sur le palier

Peinture spéciale ou absence de peinture

Etanchéité renforcée

Fixation jante spéciale

Traitement thermique superficiel de I'arbre

Capteur de vitesse TR installé

Ve OmOoO|lm > oo o -

:

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options
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Moteurs hydrauliques modulaires MS125 POCLAIN HYDRAULICS

Mode d’emploi :

Ce document s'adresse aux constructeurs des machines qui integrent les produits Poclain Hydraulics. Il décrit les caractéristiques techniques
des produits Poclain Hydraulics et en spécifie les conditions d'installation qui permettent d'assurer leur fonctionnement optimal.

Ce document inclut des remarques importantes concernant la sécurité. Elles sont mentionnées de la maniere suivante :

>

Ce document inclut également des instructions essentielles au fonctionnement du produit ainsi que des informations générales. Elles sont
mentionnées de la maniére suivante :

PR ®JebEBER

Nous rappelons que les vues projetées figurant sur ce document sont réalisées dans le systeme métrique. _‘_ 4“
Les cotations sur les dessins sont exprimées en mm, ainsi gu’en inch (cotation en italique, entre crochets).
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POCLAIN HYDRAULICS

Moteurs hydrauliques modulaires MS125 \

MOTEUR ROUE

Encombrement moteur standard (4310) & 1 cylindrée ﬁg 460 kg [10121b] |563 kg [1 239 Ib]
Yﬂ 11,00 L [660 cu.in] | 9,00 L [540 cu.in]
B - N
O |
bemeg 1II L [
1 L 2841118 383 [15.08] 1
! w0z | 308 [12.13] | R-L
14 0.55) 1] - /
i n ; l}' L
- 12 i
[ ! T 47] 1 | i (
ggg - %-‘ i AL 319 frzse) | | !l B
e = | P | o ! | =2
L mi~ = & / | |
| = Bl nles — o| &
' = °z 8- — 4 it ] e
o P 1 =
2 =k H =5 [Tl
El o 8 I 8 3
& - 4 o | @
@555 - I ES ’
[21.85 dia.] — | I 2 —'
L : =
168255 0.1 -]
— sofr.18 ||,
{16 1.004 cia. 00039 | L 715 max, (2615 max.] | B

| 733 max. [28 86 max.|

Vi

Encombrement moteur standard (4310) a 2 cylindrées

460 kg [1 012 Ib]

563 kg [1 239 Ib]

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

9,00 L [540 cu.in]

Moteur palier

. . . o Yﬂ 11,00 L [660 cu.in]
Ce moteur n'a pas de sens préférentiel en petite cylindrée. —
: _@_ :
383 [15.08)
1 o 24[11.18) 364 [14.33]

.25
16@255 01
30118 |

00008
[16 1.004 olia, -0.000 |

159,0 [6,26]
@375 [14,76 dia]
63,5 [2,50]
1835 [7,22]

715 max. [28. 15max.]
It max [ERLSma]

e

1.
Y RL
X
}
w%:
& |
1|
o 7|
@&;
'

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options
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Moteurs hydrauliques modulaires MS125 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes de paliers

c D F P s

1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

ifsTafefs] [ L] T T COTTTT
B D N L
c mm [in] mm [in] mm in] mm [in]
n @ 425 284 @ 26 26
12 3 4 [16,73 dia.] [11,18] [1,02 dia] [1,02]

P =

n @ 425 239 26 25
T 2 3 a4

[16,73 dia.] [9,41] [1,02 dia] [0,98]

P

Goujons
H D PP+
mm [in] N.m [Ib.ft]
Goujons M24 x 2 5 [0.20] 30 [1.18] | 910 [671.2]
Vis M24 x 2 - - 910 [671.2]

(*) Les couples de serrage sont donnés pour les charges indiquées.
(1) Jante : couple de serrage proposé pour fixations jante (voile en acier Re > 240 N/mm? [>34 800 PSI]).
(2) Standard : couple de serrage proposé dans les autres cas (flasque en acier Re > 360 N/mm2 [>52 215 PSI])

10 20/08/2012



POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS125

Courbes de charges

Durée de vie du roulement
Conditions de mesure :

Charges radiales admissibles
Conditions de mesure :

Statique : 0 tr/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dynamique : O tr/min [0 RPM], cylindrée code 0, sans
charge axiale & couple max.

L : millions de tours B10 a 150 bar [2175 PSI]
(pression moyenne), avec fluide 25cSt, cylindrée
™™ code 0, sans charge axiale.

ERE R IR R .. C 0 48 12 8 4 0 4 B 420830

Modularité et
Code commercial

7 i

. |- e g0 - 80 0o
e 00
| &8 g0 - 0 09
L=t
L3
p 108 L oo 10 ﬁuﬁ | i
[] r [I] L]

GO And 200 L] 0 00 B0

L
Moteur roue

16128 4. 9 48 1260 161284 0 48 g2g60

Sim
/,_\ \!
m mﬂ_“m 200 \-um
1 2 3 4 L2
ﬂ@] DY

P 100 | ses00 100 w—\:&h_ 20000

L) T
B3 400 20 20 0 -Wd 400 B0 B3 400 200 20 0 W 400 B0

Moteur palier

g

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options

20/08/2012 11
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POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS125 \

MOTEUR PALIER

Encombrement moteur standard (3A50) a 1 cylindrée & 470kg [10341b] |[573 kg [1261 Ib]
<
v'a 11,00 L [660 cu.in] | 9,00 L [540 cu.in] 20
pom-lmin = 8- w O
i : 1: I E =
| : j 8 E
M ot 238
3 [ L oo
1 6012 £ 592 [23.31) & # =g
R : 236 o0 2 517 [20.35) = R-L ©
f0.79] 1- 3
' = )
: = = \., A T i
)
85 .= =.§ 3 528 %
? : W =
I, X~ - -] - ( B e B e o L] :
] s3 | 078 - | 3 .
L r | X o —| = — - = o = S| R [
e = o
3 ﬁ ] [{ O =
o 5ot =3 e [ 1 ng
' 2 b o !
[22.24 dia ] . 2 10 : y b - 2 |
A 265 +gz:5 ; B — 1_1_ f . @450 [17.72 dia.] £ B 4 5
3 o *200%0 ol (20,06 gia. ] 150 _ 30118 dia] =
20 1.004 dia. -a0om | 430 | 590/ 803 max. [31.61 max] Jj g
B 822 max. [32.36 max.] i 5
i)
Encombrement moteur standard (3A50) a 2 cylindrées ﬁg 470 kg [1 034 1b] |573kg [1 261 Ib] 2
el . ) . ; va 11,00 L [660 cu.in] | 9,00 L [540 cu.in]
Ce moteur n'a pas de sens préférentiel en petite cylindrée. e T
: @ | og
. S92 (23,31 3
1 6012 = 573 [22.56] '8.-3
.. reasann 2 |1 517 [20.35) =
: 507 L £
. i)
L s ‘?,:r._.l.-um % 0 ih il *
gFuE § i o3| HE
Ngf“ﬁlf f ME- 528 o =
= =e g3 2079 2 K]
L 1 — :::- e - e L= )
vl od 8 Lot o
S5 = 3
= [ =i c
im| |z T
= 1 S
0 565 2| - S| L
PR sl
o | @450 [17.72 dia. Il |
OIS i ] et 150 _| |_30[1.18 dia I J ’- -
D005 0 0.08 dia. | LB ; . !
N T a"30r Emceiel L 1590 803 max [31.61 max] _
5 822 max. (32.35 max | it
1]
=
.2
o
O
HEH
m 159.0 [6,26] ‘I’
1 @375 [14,76 dia]
g 63,5 [2,50]
183,5 [7,22]
13
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Moteurs hydrauliques modulaires MS125 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes de paliers

] o =
mm [in] mm [in]
Cannelures NF E22-141
I3]A]1]o]| @ Nominal 150 [5,91] R4 2x
12 3 4 Module  3.75 [R 0,16] M16
. p2 38
: {
Cannelures DIN 5480 1
[3]A]5]0] @Nominal 150 [5,91] R4 2x F
12 2 4 Module 5 [R 0,16] M16 N
. Z 28
I.-l-.ui_
(6 |A]L]O] @ 200 495 @ 394 o
12 3 4 [7,87 dia.] [19,49] [15,51 dia.] u ey
: =t
g

n

Accouplement cannelé

K ) Norme NF E 22-141

Angle de pression 20°.

- — - — = — - Centrage sur flancs.

Ajustement glissant (Qualité 7H).

Norme DIN 5480

Angle de pression 30°.

Centrage sur flancs.

Ajustement glissant (Qualité 7H).

| ——

1.5x 45°

-~

@J H10
I

N : @ Nominal.
Mo : Module.
Z :Nombre de dents.

K
mm [in]
GIALD 149
T 2 3 4 [5,87]
P
GTALELo] 149 225
12 3 4 [5,87] [0,0886]

P

Tolérances générales : + 0.25 [+0.0098].
Matiére: Ex: 42CrMo4.
Traitement de durcissement pour obtenir R = 800 &4 900 N/mm? [R = 116 030 & 130 533 PSI].

14 20/08/2012



POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS125

Accouplement cylindrique a frettes

0,5
[0,0197]

R min. : 640 N/mm? [132 800 PSI]

Modularité et
Code commercial

Courbes de charges

Charges radiales admissibles Durée de vie du roulement o
Conditions de mesure : Conditions de mesure : o
Statique : 0 tr/min [0 RPM] O bar [0 PSI] L : millions de tours B10 & 150 bar [2175 PSI] 3
Dynamique : O tr/min [0 RPM], cylindrée code 0, sans (pression moyenne), avec fluide 25cSt, cylindrée °
charge axiale a couple max. mm code 0, sans charge axiale. =
| S I S S e A e | P T AN N S BN B

#0080 - 40 08¢ .
i i / 2
- 80 Be0 0 e (_U
3]A]11]0 1030 1054 ___,_,.--""1 / o
3]a]s]o 5
| I+ 40 o0 ] I 40 Do o)
rrse =i i :
P 160 Em-’"'” 160 -_:.—l.-u m-ﬂﬁ =

-] - @

o . - o T
175 150 135 100 T8 50 28 175 180 135 100 T8 50 25 O 25

-
o -3
MR PR P o Y AP B P P AT P o
400 400 foR’)
- 80 000 - 80 D0 o S
o
= §0 000 - 0 00 o)
(6JAJL]O] o2
1 2 3 4 00 \ Fi TH
/ 40 00 I~ 40 00 =2
P =1 T O
100 L 20 000 16 T - 30 080
600 400 200 0 -p00 400 -B0d 600 400 200 0 -r00 400 -8

i ©
w | g
it {1
#__ Ll
o—ni-n
c G

mm [in] -
3[A[1]0] 151 [5.94] §
o
e

[3]A]5]0] 151 [5.94]
[6]A]L]o]| 6575 [2.589]

20/08/2012 15
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POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS125 \

HYDROBASE ET DISTRIBUTIONS

C D F P s
i 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
mlsfafefs] [ CT T LT O CCTTTT
Encombrement distribution a 1 cylindrée Eﬂ 301 kg [6611b] | 399 kg [878 Ib]
@
i

5

LY

4,50 L [270 cu.in]| 4,00 L [240 cu.in]

- 308.2[12.08) '

2052(11.62] / Ri
l‘L | _/J -
d i
o
=l
1 -]
S| & "
L} =
=l @
Ll 1
| 88
3 & 8§ o
E ] L]
T 1 1
10.5 [0.41] ‘ 370.2 [14.57) R

L B Erih Mmax, ﬂﬁ.&giaxi J

159,0 [6,26] ‘I]
@375 [14,76 dia]

c
B
C
D
E

63,5 [2,50]
183,5 [7,22]
Cannelures du bloc cylindre
Cote sur 2 piges c
)
Normes DA aVv 1‘
DIN 5480 130 [5,118] 525 [0,207] | 1 "_j' B
NFE22 141 | 120 [4,724] 7,5 [0,295] '

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options

20/08/2012
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Moteurs hydrauliques modulaires MS125 POCLAIN HYDRAULICS

Encombrement distribution a 2 cylindrées symétriques ﬁg 301 kg [6611b] | 399 kg [878 Ib]

el . ) . 3 Y‘ﬂ 4,50 L [270 cu.in]] 4,00 L [240 cu.in]
Ce moteur n'a pas de sens préférentiel en petite cylindrée. — —

1

e o
351.7 [13.85] _ 1 ¢
306.2 [12.06] v
/ rd
3 Y 2526y | )
R . r—— L 7 / R-L
. Pt & F -
i ! -
= - a
3 1
[
> 1 | w
fad ! D
# ]
- S - —Ll— —
= |
= W
~ Q|
2 1
=% =1
10.5 (0.41] ‘ SrEfees ‘ L
| 391 max. [15.39 max.|

T8]3]

159,0 [6,26] m
@375 [14,76 dia]

63,5 [2,50]
1835 [7,22]

18 20/08/2012
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Moteurs hydrauliques modulaires MS125

Fixations chéassis

3

.l!_l‘.l___

==

e

au

(0]V] L
mm{in] mm{in]
I 565 i
[22,24]
|
I 446 35
[17,56] [1,378]
(9 +0,3 [+0,012]
40,2 [+0,008]

*: Valeurs min. selon couple et charge a transmettre.

Classe

(-

L]

—

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options

20/08/2012
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O Moteurs hydrauliques modulaires MS125 POCLAIN HYDRAULICS

Raccords hydrauliques

connexions

20 20/08/2012



POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS125

Rendements
Rendement total Couple réel de sortie
H
Valeurs moyennes données a titre indicatif ~ ba P& i f’_,.ﬂ. o
pour la cylindrée code 0 aprés 100 heures e
d'utilisation avec du fluide hydraulique =TT | wicin o
HV46 & 50°C [122°F]. =~ REM 3B
w O
= E
® £
=18
°3
=73
80 000 - 50 000 ©
400
60 000 =
300 - 40 000 @
250 3
40 000 F =
200 =
150 - 20 000 g
o
20 000/ 100 i 2
0 10 20 30 40 50 60 70 B0 90 100 % 0 10 20 30 40
3
©
a
TN :
9]
g
o
=

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options
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FREINAGE

Frein arriére

C D P S

1 1 2 3
m[s[af2[s] [] 1T

Désactivation de secours

T50 M20
T83 M20

9 T50 440 N.m [324 Ib.ft]
T83 540 N.m [398 Ib.t]

Principe du frein

C'est un frein multidisques qui fonctionne par absence de pression. Le ressort exerce un effort sur le piston qui serre les disques fixes et
mobiles assurant ainsi I'immobilisation de I'arbre. Le couple de freinage décroit linéairement en fonction de la pression de défreinage.

c T[8]3]

Couple de frein de parking a 0 bar au carter
42 000 Nm [30 980 Ib.ft]

(frein neuf)

Couple de freinage dynamique de secours a 0 bar 27300 Nm [20 140 Ib f{
au carter

Freinage de parking résiduel & O bar 31 500 Nm [23 230 Ib.f{
au carter*

14 bar [203 PSI]
30 bar [435 PSI]
450 cm?® [27,5 cu.in]
135 cnm® [8,2 cu.in]

Pression min. de désactivation
Pression max. de désactivation
Capacité

Volume pour défreiner

" .

* Apres utilisation en frein de secours

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options

20/08/2012
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C
1

1

OPTIONS

D
2

3

1

F
2

3

1

2 3 4 1 2 3 4 5 6

(mfsfafefs] [ T ] COTT] CITTTT]

£y SR

2 -S -8 - Capteur de vitesse installé ou Prédisposition

Désignation

C

Capteur de vitesse T4 installé

Capteur de vitesse TR installé (sens de rotation)

Prédisposition pour capteur de vitesse

6 - Palier industriel

ol Wn|N

Longueur Y max. = 14.8

Nombre standard d'impulsions par tour = 60

Réduction de la valeur de précharge des roulements d'environ 50% par rapport a la valeur nominale.

AN

7 - Diamond™

Traitement spécial du coeur du moteur augmentant considérablement la résistance. Le moteur devient ainsi beaucoup plus tolérant avec

les dépassements temporaires des conditions limites d'utilisation.

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options

20/08/2012
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Moteurs hydrauliques modulaires MS125 POCLAIN HYDRAULICS

A - Passage central

mm [in]

686
[27,01]

. Charge radiale x 0.75
Pas de couple transmissible par I'arriére

B - Drain sur le palier

. .F
— T
v sl o JLAE o e}
— b=

Q. e O,
: {{/?; % N o\
VA . A

o DII.-’ I O
- ' "l'l . \
' ; Lod AT ST kA |

! I I T7]
o —— '--.nml L] \ A ! f
S o ¥l DT \ % | PR

\ ] } P /

' .“tl N AT L )

s \\.4:. __i ---_-,__/
B D
mm [in] mm [in]
Moteur palier - 187 [7,36]
Moteur roue 70 [2,76] -

E - Etanchéité renforcée
Nécessite un renforcement des joints et, dans le cas d'un moteur non freiné, une plaque arriére renforcée (R83 - épaisseur 15 [0.594] au lieu de

6 [0.237)).

C D F P
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4

1 2
m[s[afzfs] [] [T T [rRTeTs] [T T T ] [ETTTTT]
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Moteurs hydrauliques modulaires MS125

G - Fixation jante spéciale
Certaines combinaisons différentes des fixations standard définies en page 10.

AN

J - Arbre traité

Traitement thermique sur les parties hachurées.

Zones traitées

N - Purge sur le palier

Une vis de purge permet de monter le moteur verticalement, I'arbre orienté vers le haut.

20/08/2012
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Treize filiales et un réseau international de plus’
de 150 distributeurs et partenaires...

20/08/2012
801 478 126J
801 478 196K
801 578 109L
801 578 1217
801578 133M
Not available

Not available

Pl A14248M

Poclain Hydraulics se réserve le droit d’apporter sans préavis, toutes les modifications qu'il jugerait utile aux produits décrits dans ce
document.

Les illustrations et les caractéristiques ne sont pas contractuelles.

Les informations contenues dans ce document doivent faire I'objet d’'une confirmation par Poclain Hydraulics avant toute
commande.

La marque Poclain Hydraulics est la propriété de Poclain Hydraulics S.A.

Plus d’'informations sur

POCLAIN HYDRAULICS



