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Caractéristiques générales Type MR, MRE

.....

ooooo

MODELE Moteur a pistons radiaux a cylindrée fixe

TYPE MR ; MRE

TYPE DE FIXATION Montage frontal par bride

TYPE DE RACCORDEMENT Bride de raccordement

POSITION DE MONTAGE Quelconque (vous reporter aux consignes relatives au montage page 34)
DUREE DE VIE DES PALIERS, Voir pages 22 et 23

CHARGE RADIALE
SENS DE ROTATION Horaire, anti-horaire - réversible
FLUIDE HYDRAULIQUE Huiles minérales HLP selon DIN 51 524 partie 2 ; fluides HFB, HFC et huile biodegra-

dable sur demande.
Lors d'utilisation d’ester d’acide phosphorique (HFD), des joints FPM sont requis.

PLAGE DE TEMPERATURE DU t°C—-30°4a+80°
FLUIDE HYDRAULIQUE

PLAGE DE VISCOSITE 1) v mm2/s 18 & 1000 : Plage de service recommandée 30 a 50
(voir choix du fluide a la page 6)

INDICE DE PURETE DU FLUIDE Degré de pollution maximale autorisé du fluide hydraulique selon NAS 1638 Classe 9.
Nous recommandons par conséquent un filtre ayant un seuil de rétention minimal de
/310 > 75.
Pour une durée de vie optimale, nous recommandons une pureté d’huile de classe 8
a NAS 1638.
Ceci est obtenu au moyen d'un filtre présentant un seuil de rétention minimal de
B5 >100.

1) Pour différentes valves de viscosité, priere de contacter PARKER HANNIFIN
- CALZONI DIVISION.
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Principe de fonctionnement

Moteur a pistons radiaux
Type MR, MRE

2
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PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

SYSTEME DE CALAGE

RENDEMENT

8 6 5 7

Les performances exceptionnelles de ce moteur sont le résultat d’une conception
originale brevetée. Le principe repose sur la transmission de l'effort du stator a l'arbre
rotatif (2) au moyen d’une colonne d’huile pressurisée (a) au lieu du mode de liaison
plus classique composé de tiges, pistons, segments et poussoirs.

La colonne d’huile est retenue dans un vérin télescopique (1) au moyen d'une liaison
mécanique et des joints a levres a chaque extrémité, assurant I'étanchéité contre les
surfaces sphériques des couvercles (3) et la surface sphérique de I'arbre rotatif (4).

Ces levres conservent leur section transversale circulaire lorsque elles sont soumises
a la pression, assurant ainsi une parfaite étanchéité. Une sélection minutieuse des
matériaux, combinée a une conception optimisée, a permis de minimiser la friction et
les fuites.

Autre avantage de I'absence de tiges de commande : le déplacement du vérin dans les
deux sens est uniqguement linéaire, éliminant ainsi tout composant transversal risquant
d’altérer la poussée. Autrement dit, aucune usure ovalisée des pieces mobiles et plus
de forces transversales sur les joints du vérin.

Une des conséquences de ce nouveau design est la sensible réduction du poids et de
encombrement, comparé avec d’autres moteurs de capacité identique.

Le systeme de calage est constitué d’'une valve rotative (5) actionnée par son arbre
d’entrainement (8), lequel est relié a 'arbre rotatif.

La valve rotative tourne entre la plaque qui supporte cette derniéere (6) et 'anneau

de réaction (7) lesquels sont fixés sur le carter du moteur. Ce systeme de calage est
également breveté. Il est équilibré en pression et assure un rattrapage de jeu efficace
en cas de dilatation thermique.

Les avantages de ce type de valve combiné a une conception de vérin révolutionnaire
offrent un moteur caractérisé par un rendement mécanique et volumétrique inégalé.
Le couple de sortie offre une grande souplesse méme a vitesse basse, et le moteur
géneére des performances de démarrage élevées sous charge.
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Caractéristiques techniques

Moteur a pistons radiaux
Type MR, MRE

g!%rgft?; (;:légll_e g gggm:r_ Pression maximale F:,Iﬁg: s:e Pu':;i?ce
Cylindrée| .. fique | rage mini/ entrée balayage balayage Poids
Taille du p'lﬁgﬁs;n théori- C’ou_ple 46 )
moteur ment que | théorique | cont. | Int. pointe A+B *| Drain | sans | avec | sans |avec
\% J % p p p p p n n P P m
cms3 kg cm?2 Nm/bar bar | bar | bar | bar | bar | t/min | t/min | kW | kW kg
33 32,1 4,32 0,50 90 1-1400| 1-1400| 6,6 10 30
57 56,4 4,76 0,90 90 1-1300| 1-1300 | 11 17 30
73 72,6 14,03 1,20 90 1-1200| 1-1200| 15 20 38
93 92,6 15,11 1,50 90 1-1150 | 1-1150| 17 | 25 38
110 109,0 16,19 1,70 90 1-1100|1-1100| 18 28 38
125 1247 56,88 2,00 90 1-900 | 1-900 17 25 46
160 159,7 57,50 2,54 90 1-900 | 1-900 20 30 46
190 191,6 58,20 3,05 90 1-850 | 1-850 24 36 46
200 199,2 57,15 3,20 90 1-800 | 1-800 25 38 50
250 250,9 60,80 4,00 90 1-800 | 1-800 32 48 50
300 304,1 65,43 4,80 90 5 1-750 | 1-750 35 53 50
m | 350 | 3495 | 22500 | 557 90 (1502 1640 | 1640 | 41 | 62 | 77
R | 450 | 4516 229,80 7,20 920 200 | 800 | 420 400 joint | 1.600 | 1-600 | 46 | 75 | 77
d’arbre
600 607,9 265,07 9,70 90 « F1»)| 1-520 | 1-520 56 84 97
700 706,9 358,40 11,30 90 1-500 | 1-500 65 97 97
1100 1125,8 451,50 17,90 90 0,5-330|0,5-330| 77 119 140
1600 1598,4 666,43 25,40 90 0,5-260|0,5-260| 96 144 209
1800 1809,6 854,10 28,80 90 0,5-250/0,5-250| 103 | 153 209
2400 2393,0 2835,40 38,10 90 0,5-220|0,5-220| 120 | 183 322
2800 2792,0 2975,70 44,50 90 0,5-215|0,5-215| 127 | 194 322
3600 3636,8 4851,40 57,90 90 0,5-150(0,5-180| 123 | 185 505
4500 4502,7 5015,10 71,70 91 0,5-130/0,5-170| 140 | 210 505
6500 6460,5 11376,6 103,57 91 0,5-110/0,5-130| 165 | 240 797
7000 6967,2 11376,6 111,39 91 0,5-100/0,5-130| 170 | 250 797
330 332,4 65,50 5,30 90 1-750 | 1-750 32 49 50
500 497,9 229,80 7,93 90 1-600 | 1-600 46 70 77
800 804,2 358,40 12,81 90 5 1-450 | 1-450 65 93 97
M | 1400 1369,5 451,50 21,80 92 (15 bar 0,5-280|0,5-280| 77 102 145
R 210 | 250 | 350 | 400 | aveC
E | 2100 2091,2 854,10 33,30 91 d’Jecl)ll'Ef'e 0,5-250|0,5-250| 100 | 148 221
3100 3103,7 2975,70 49,40 91 «F1»)/0,5-215/0,5-215| 125 | 190 326
5400 5401,2 5015,10 86,01 92 0,5-120|0,5-160| 140 | 210 509
8200 8226,4 11376,6 130,90 92 0,5-90 |0,5-120| 170 | 250 807
DES CYLINDREES SUPERIEURES SONT DISPONIBLES DANS LES SERIES DE MOTEUR MRT - MRTE - MRTF

(*) Veuillez consulter PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION
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Catalogue HY02-8001/FR Moteur a pistons radiaux

Choix du fluide hydraulique Type MR, MRE

EXEMPLE : A une température ambiante donnée,
la température de service dans le cycle est de 50 °C.
Dans la plage de viscosité optimale (v;¢; section
tramée), cela correspond aux classes de viscosité VG
46 ou VG 68; choisir VG 68.

IMPORTANT : La température du fluide
hydraulique, influencée par la pression et la vitesse,
est généralement supérieure a la température du
cycle, respectivement a la température du réservoir.

=

Néanmoins, la température ne doit pas dépasser la

limite de 80°C a aucun point sur l'installation.

Si les conditions optimales ne peuvent pas étre
respectées, a cause de parametres de service
extrémes ou d’une température ambiante élevée,

viscosité v (mm?2/s)

nous vous recommandons de procéder a un balayage
du carter de maniére a travailler en dehors de la plage
limite de viscosité.

S'’il s’avérait absolument nécessaire d'utiliser une

viscosité en dehors des limites recommandées, nous Température ten °C

vous prions de d’abord consulter PARKER HANNIFIN }

- CALZONI DIVISION pour obtenir confirmation. Plage de température du fluide hydraulique

REMARQUES GENERALES

PLAGE DE VISCOSITE DE SERVICE

LIMITES DE PLAGE DE VISCOSITE

CHOIX DU TYPE DE FLUIDE
HYDRAULIQUE EN FONCTION DE
LA TEMPERATURE DE SERVICE

FILTRATION

PRESSION DE DRAINAGE CARTER

JOINTS « FPM »

Des informations plus détaillées concernant le choix du fluide hydraulique peuvent étre obtenues
aupres de PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION. Vous trouverez des consignes supplémentaires
relatives au montage et a la mise en service a la page 34 de cette documentation technique.
Certaines limites stipulées dans la documentation technique doivent étre prises en considération lors
de fonctionnement avec des fluides HF ou des fluides biodégradables ; veuillez consulter la fiche
d’'information TCS 85, ou contacter PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION.
La viscosité, la qualité et la pureté des fluides de commande sont des facteurs décisifs en termes
de fiabilité, de performances et de durée de vie d’'un composant hydraulique. Les performances et la
durée de vie optimales sont obtenues en respectant la plage de viscosité recommandée. Pour toute
application en dehors de cette plage, nous vous recommandons de contacter PARKER HANNIFIN
- CALZONI DIVISION.

Vrec, = Viscosité de service recommandée 30...50 mm2/s
Cette viscosité se réfere a la température du fluide pénétrant dans le moteur, et en méme temps a la
température a l'intérieur du carter du moteur (température du carter). Nous recommandons de choisir
la viscosité du fluide basée sur la plage de service maximale, de maniére a se maintenir au sein de la
plage de viscosité recommandée. Pour atteindre la valeur de puissance maximale continue, la viscosité
de service doit se situer dans la plage de viscosité recommandée de 30 a 50 cSt.
Les valeurs suivantes sont applicables aux conditions limites :

Vimin.abs. =10 mm2/s en cas d'urgence, momentanément
Vin. =18 mm2/s avec des données de performance réduites
Vimax. = 1000 mm2/s momentanément lors de démarrage a froid

La température de service du moteur se définit comme la température supérieure

entre celle du fluide entrant et celle du fluide a l'intérieur du carter du moteur (température du carter).
Nous recommandons de choisir la viscosité du fluide basée sur la plage de service maximale, de
maniére a se maintenir au sein de la plage de viscosité recommandée (voir le diagramme). Nous vous
recommandons de choisir la viscosité de service supérieure dans chaque cas.

La durée de vie du moteur est également fonction du degré de filtration du fluide. La filtration doit au
minimum correspond a 'un des degrés de pureté suivants.

classe 9 selon NAS 1638
classe 6 selon SAE, ASTM, AIA
classe 18/15 selon ISO/DIS 4406

Une durée de vie prolongée est obtenue en optant pour une classe de pureté 8 selon NAS 1638 ; pour
ce faire, utiliser un filtre de B5=100. Si les classes de pureté susmentionnées ne peuvent étre obtenues,
veuillez nous consulter.
Plus la vitesse et la pression de drainage du carter sont basses, et plus la longévité de I'étanchéité
d’arbre est élevée. La valeur limite pour la pression dans le carter admissible est

Prax =5 bar
Si la pression de drainage du carter est supérieure a 5 bar, il est possible de monter un joint d’arbre
spécial 15 bar (voir page 35, Joints, Code « F1 »).
Dans des conditions de fonctionnement impliquant une température d’huile ou une température
ambiante élevée, nous recommandons 'emploi de joints « FPM » (voir page 35, Joints, Code « V1 »).
Ces joints « FPM » devront étre utilisées avec des fluides HFD.

7-9- 6 Parker Hannifin Corporation
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Balayage du carter

Moteur a pistons radiaux
Type MR, MRE

(.

CIRCUIT DE BALAYAGE
(ROTATION UNIDIRECTIONNELLE)

Temp. tg
Temp. t,

_‘l | 1) Valve de balayage « VFC ».
—_

ANy

1) Veuillez nous consulter.

CIRCUIT DE BALAYAGE
(ROTATION BI-DIRECTIONNELLE)

BALAYAGE

REMARQUET1 :

REMARQUE 2 :

DEBIT

Le carter du moteur doit étre balayé quand les performances de service en
continu du moteur se trouvent au sein de la plage « Zone de service continu
avec balayage » (voir les courbes caractéristiques des pages 8 a 18), ceci afin
d’assurer la viscosité de service minimale recommandée de 30 mm2/s dans
le carter moteur (voir page 6 - Choix du fluide hydraulique). Le balayage du
carter du moteur peut s’avérer nécessaire quand les performances de service
se trouvent en dehors de la plage « Zone de service continu avec balayage »,
mais le systéme n’est pas en mesure d’assurer la viscosité de service requise
par le moteur, telle que spécifiée a la page 6.

La température d’huile dans le carter du moteur s’obtient en ajoutant 3 °C a la
température de surface du moteur.(t, , voir figures).

Avec le joint d’arbre standard, la pression de drainage du carter maximum est
de 5 bar. Pour le choix de I'étrangleur, veuillez nous consulter.

DEBIT DE
TYPE VERSION DE MOTEUR BALAYAGE
MR 33, 57, 73, 93, 110 Q =5 /min

MR - MRE 125, 160, 190, 200, 250, 300, 330 Q=6 1/min

MR - MRE 350, 450, 500 Q =8I/min
MR - MRE 600, 700, 800, 1100, 1400 Q =10 |/min
MR - MRE 1600,1800, 2100 Q =15 |/min
2400, 2800, 3100, 3600, 4500, 5400, _ .
MR - MRE 6500, 7000, 8200 Q =20 I/min
7-9-7 Parker Hannifin Corporation
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Courbes caractéristiques

Moteur a pistons radiaux
Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent

(valeurs moyennes) mesurées a V = 36 mm2/s; t= 45° C; p onic = 0 bar

4 Zone de fonctionnement continu

5 Pression d’entrée

3 Zone de fonctionnement continu

Nt Rendement NV Volumétrique total

MR 33 120 z[\z 3 Bn % %
105 § {300 bar}
90 —F 9% 250 bar] | 2
€ 6% 1 ———11500 bat
Pz —
c 75 T t \\t 3
)
)
= 60 — = d———f 150 ban =| |
3 % s 1 :
S T = N :F 5 4
45 —l ]
A o0 b= %%N T
30 i H 5
S [ |
1 - i —
[1¥/min][4 Vmin ] [9¥/min]  [13Umin] [181min] [221/min] [27 Umin |/ [31Umin]  [36 /min |/ [40 I/min | [45 l/min
| I I I I I I | | |
140 280 420 560 700 840 980 1120 1260 1400
Vitesse en tr/min
MR 57 2 % PR 5 %, T
210 % ez %
| D N ——
—
180 300 bar K 2
L 96% s e
150 3
§ 9% L — T 200 ba.r
S 120
2 =987 ‘ — 4
=3 = —| {150 bar ]
<] 90 —
o 7 1=83% \7f
[ — —~—
60 100 bar —t—— —5
S —
— T oD A T
I Hov > | | & 74\\74
30 S
S
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1 [ L1 L
200 400 600 800 1000 1200 1300
Vitesse en tr/min
400 o CARYA N % <
MR 73 z % 02 Q@, m‘é‘ )A)&*/z o@/
320 ‘
300 bar
1S 250 bar s
P 240
S L1 96%—
o) 200 bar
6- ( e
3 /%
) 160 — ~{ 150 bar
N
|
% ! /}.\\‘:A\“ Nt =83% 100 bar
O
Ny ) e S
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200 400 600 800 1000 1150

Vitesse en tr/min
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Courbes caractéristiques Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V = 36 mm2/s; t= 45° C; p goniie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement nv Volumétrique total
450 ) © 2 2 2 <\ <
MR 93 \g : 2 % Aﬁ;%@% % 1
[
400
{300 bar T/ 2
[
[—
300 250 bar_
§ N i
S 200 bar 3
F [ <
Q
3 20 : [150 bar |
o 4
\\jf\° ></ { —
p—
=832 100 bar |
100 Al [ - | 5
N\ %\K\u ) \\\(\ o ;‘\(\*‘\ " 5
| |
[4umin|[11ymin]  [22Umin]  [33Umin].”" [44 min| " [56 Umin| [ 67 Umin] ~ [781min|  [89Umin | [100 I/min |
L~ \
200 400 600 800 1000 1100
Vitesse en tr/min
MR 11 500 2 B S S 9w
0 Bz % AN 1
—
300 bar
400 2
250 bar
£ A
E 300 / = 200 bar J
@ P - 3
Py //—~Jr7u
a rL
é 200 ] //’:'///? — 150 bar
=470
//J/,fg 1100 bar ‘\\ \-\/\
& @ 5
100 AN S = 1\
| N
[4 Umin [ 13 /min | 26Umin|  [391/min [ 52 /min MGS Umin] _~781min] [ 92Vmin mos /min |
200 400 600 800 1050
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600 > S \© \o % g2 ) 2. 2
MR 125 2|22\ % T N, N, "
i 300 bar ]
—
500
2
5
400
S
e — 200 bar &
qc) g
2 300 S 3
S & [150 bar
o) / || :
° I | - 4
200 :
SN T {100 bar ———
Ty I |
100 7\\ ~><
\ 12 Vmin |§j 30 limin Fgﬁm[/’/;] 68 limin —-— 85 imin 105 Umin
100 200 300 400 500 600 700 800 900

Vitesse en tr/min
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Courbes caractéristiques Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45° C; p oriie = 0 ba

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement NV Volumétrique total
800
> © 2 2\ \ 2\ &
MR 160 \E Z ({:ﬁi fi O‘Fi Gf@ )ﬁp oﬁﬁ //’//’/ 1
700 -lﬂrﬂ/ : =300 bar]
daEan ?
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// %%ﬂe \%%“]e D ><‘% o
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e — I — [ ——
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b e > B \F B, D \&
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3 400 3
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! — ;/:/gaar \\./ I ]
100 Se=f————F—+ == & —
[5 Uminf15 /min[{30 I/min|—{{45 I/min|" [60 /min| 75 /min| [90 I/min| |[105 I/min] [120 I/min] [135 /min[{150 I/min|———
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100 200 300 400 500 600 700 800 850
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1000 ) > > 2 B\ \& &
MR 200 EERA AN 1
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800 S
e 2
700 ] | 5
£ 3] / \ /\
> 600 ——= 3
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o 500 } / A
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I | I i [1 | [ 1 I
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Vitesse en tr/min
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Courbes caractéristiques Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V = 36 mm2/s; t= 45° C; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement nv Volumétrique total
ol 2 % D\ \& > . P
MR 250 1200 E g fé 02 o;i ‘fi eé& )@1, 0@7/\2%2 1
; 2
1000 &
= z 5 \ 3
800 &
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Vitesse en tr/min
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] ] I E—
=1 | 1 —t |
——{20 minf{40 I/min[{60 I/min] [80 I/min]| [100 I/min|[120 I/min|[140 /min][160 I/min|[180 I/min| [200 I/min[{220 I/min
100 200 300 400 500 600 700 750
Vitesse en tr/min
1400 3 o\ 5 Y& & =
MR 330 & 2 Blm u n B I I S N — 1
1200 =] 250 bar]
o2
{ 210b
1000 NS ol
< o
£ |
Z 800 i
b 02 3
S 600 T g
5 "L ¥ !
\ —1 SIS 1100 bar
400 ] ——
| — N ] I e e
e o g —— 5
200 7\\\”“\3\“ — {50 bar | :\ ] —
H—v0w 1 ! | \—‘\_ —
T—
30 /min 60 I/min ‘100||‘/n1ir‘ [130 Il/r‘nirﬁ [160 II/mil"‘ ‘1‘90I|/mirf \22? :/mid
100 200 300 400 500 600 700

Vitesse en tr/min
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Catalogue HY02-8001/FR

Courbes caractéristiques

Moteur a pistons radiaux
Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent

(valeurs moyennes) mesurées a V = 36 mm2/s; t= 45° C; p sonie = 0 bar

3 Zone de fonctionnement continu

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement nv Volumétrique total
1800 o > = > 2 <, 3 Z- Z S
MR 350 z \g\; A AR A [ N B
I—
R Iy st s i e ooa
1400 § ot : 2
£ 1200 /\ \
z U & \ —3
S 1000
il 4
[
g 00 —i‘\vg\q f f - 1150 bar
© i SRS TS B
600 / / -(\\/ ) > > > > oS O~ o%? 1
/ 100 bar 5
R = B
400 X s
N\ - | ] = /i 1 ——
== = = =50 bar [ —
200 [— — — — [ Qb
[10 min][[25 min||  [50 Umin]  [75Umin]  [100 ymin|  [125 iimin] 150 Umin| {175 Vmin}——[200 I/min}-{—
I I I | - I I i I
100 200 300 400 500 600 640
Vitesse en tr/min
; ™~ ~ O O, A O% O% =
MR 450 2200 \2 AT I —
2000 300 bar
1800 I 2
1600 / /// Y N
&
§ 1400 [~ ] - > X — 3
s\ "
T 1200 / & S
[0} NS
= N
g‘ 1000 . 150 barH 4
8 [ s |
O SV IR 'V
jo{ e RIE Sl b | -
100 bar A P e Ry RN Tl
600 \ 5 socl Sl 5
AN =— - =
400 I\ — — =
e e | E— 50 bar E | — |
200 —=——F——
[10 /min[{30 Vmin[ |60 I/min] ~ [90 I/min]  [120 Vmin] | [150 min] [180 I/min] [210 Imin] |[240 I/min]
1 1 1 1] 1 1 1l 1 1
100 200 300 400 500 600
Vitesse en tr/min
= =3 o ™2 &, ) =z S =
MR 500 2000—% % 2 \s \z 5 Vn g N Oy 1
1800 7] Sravaveare: ptalld bar—‘
faay 2
1600 izf ﬁi/y 2 M
IS 1210 bar
(=
1400 s N
5 N —3
=z =
p 1200 l
o 1000 ’ ‘ 3
a ' SN N (S 4
3 l NS S A
G 800 e i M
[100 baﬂ_& AR
600 |\ e 5
:%%b’/" % L=
400 o = E B el
X\’-d;%:/ —— 50 bar e
00 =F—Ff——F—F— T
10 I/min[30 V/min] [60 I/min] [90 V/min| [120 /min| [150 I/min] [180 I/min] [210 I/min] [240 Umin] [270 Vmin] |
| I [ | | 1 | L | I | I I I
100 200 300 400 500 600
Vitesse en tr/min
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Catalogue HY02-8001/FR Moteur a pistons radiaux

Courbes caractéristiques Type MR, MRE
COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V = 36 mm2/s; t= 45° C; p goniic = 0 bar
1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu
4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement nv Volumétrique total
= N = = & -
MR 600 3000 4\2 \*;2 BB NG NN, [ - B
2700 3 300 bar
2400 ﬁ 2 5 4 2
/ & 250 bar
2100 =2
E S| 7 3
z ol 4 —
~ 1800 | : ~
: |
o
g_ 1500 { l — ] 4
/s) =TT 150 bar S
O 1200 5
*® S NS & &1
SO S T e
000 \ ‘ o S IE D) S RS = ) |
ol — {100 bar H 5
V=24 | M L] —
600 R — S SRR
300 === ] = —H 50 bar <‘ a\%
— — —+——F— | —
10 I/min| |40 I/min 70 I/min| 100 I/min| [130 I/min| {160 I/min| |190 I/min| |220 I/min| |250 I/min| |280 I/min
50 100 150 200 250 300 350 400 450 520
Vitesse en tr/min
MR 700 T BT % E 8 3 % %
30— E 1z 2 2 B BB B % % ——
3000 m 300 bar
2700 Seset: = 1 2
2400 ] . ?)\% \\/ 7&% 250 bar
£ %r\bm BN 3
z 2100
&
o 1800 \
S 4
3 1500 RSN N =
© 1200 \ \\ 63{\“ ®b Cgé)\Q @QQE %>° B /\QAD
LS - &
200 j“\l:%b A 100 bar |} i 5
600\ [ i e T
= L— ><
300 ] — 190 bar T N E—
= — —— D —
\15||/minﬂ4? Il/minf—’TB‘O I:min‘ \‘120 I|/min\ \160||/min\ [200 Illmin“ [240 :/mi‘n‘ [280 :/r‘ninﬁ320II‘/minr_\
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Vitesse en tr/min
3300 = S & ¥, e & B
= 3 S 9,
MR 800 3000 \g e 2 % % % B 1
@ o1 0% FSoN % 250 bar
2700
2400 \ S
/ &
£ 2100 ; =
LY van —
g 1800
2 \
Qo o
3 1500 D:\
© 1200
L e
{100 bar]] &
SN T
600 \=98,5%— ] [ o/
300 —F———f & | | ————s0bar %Z\:i
[20 I{min‘ [60 Il/min‘ Wﬁm\mo I/min] | [180 /min] (200 I/min] {[260 I/min] [300 V/min] [340 I/min|
| | | | | | I

50 100 150 300 350 400 450

200 27’;0_
Vitesse en tr/min
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Catalogue HY02-8001/FR Moteur a pistons radiaux

Courbes caractéristiques Type MR, MRE
COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V = 36 mm2/s; t= 45° C; p sonic = 0 bar
1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu
4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement nv Volumétrique total
5500 N @ = o B
MR 1100 ;; s % % %‘e >, "f% ’o% Zo > [ A
5000 S —
4500 ﬁ Fis % 2
4000 / \/ )
§ 3500 } i i = <J I
s 3000 |/ | oh 1Sy / ]
: IRNESe
a =
é 2500 J l \ N N <150 bar [l
2000 o S-S e S
N R
o =]
1500 \ \ | 100 bar —
R - —
1000 ] nv=99% —
500 — E———— 50 bar f—{ —
[15 I/Imin [ 150 |I/m‘iny_i‘17)i;ﬁ}:}/\:go I|/min\ [200 I|/min\ \zsolvmin\ \3oo||/min\ \3‘50 I|/min\
50 100 150 200 250 300 330
Vitesse en tr/min
~n [} 2 ) [ 2 & & 7
MR 1400 5500 T R v@&
5000 =] TSRS e
4500 s 977 S %}
e s e
£ 3500 :
T 3000 / / / / \Z
® H//@ﬁ—ﬁ~98% 150
S 2500 =
2000 =
K \ B 100 bar || o] AR 5
1500 | —
1000 1 y=997 N
%;ggﬁ — ———{50 bi‘._\i
500 } ———— s A ]
\15||/min\ [50 Iin‘win\ [100 /min]| [150 /min|  [200 Vmin] [250 min| | [300 V/min] [350 I/min
I I I I I I
40 80 120 160 200 240 280
Vitesse en tr/min
MR 1600 ) z 2 > N\& \& \% %y %) 1
8000 T TR D e o
o //
7000~=FFTES : 300 bar] | —2
B —
6000 / [ ' e i 250 bar} 3
£ NS g o
Z 5000 | L o i
E]:) ,\ ] 200 bar
o) \)\\‘-‘“7" U I— 4
S 4000 W
= / ] R N
8 { S q\\‘ﬂ‘n 150 bar N
3000 W= .
A i W 5
2000 \ T [
Iv=99% — H ié\ \;
i — =
1000 | — =
i jsol/min 60 /min 120 Umi [180 ymin | —"240 ymir 300 /mir} [360 Vmir
e p— T 1 I
25 50 75 100 125 150 175 200 225 250

Vitesse en tr/min
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Catalogue HY02-8001/FR

Courbes caractéristiques

Moteur a pistons radiaux

Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent

4 Zone de fonctionnement continu

MR 1800

MR 2100

MR 2400

Couple en Nm

Couple en Nm

Couple en Nm

(valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45° C; p goriie = 0 bar

3 Zone de fonctionnement continu

5 Pression d’entrée nt Rendement nv Volumétrique total
9000 2 E @ W % \& % RN
2 2 % % % Y % X | L1
8000 %% == -1300 bar
o a4 Ny e
7000 SR 3 @ 2
e =S
6000 =010k
[\ 3
|
5000/ e
| s
/ 9%5“7( =~ % 4
4000 [\ S {150 bar
\ %@Q %Dg\“ cgg\“ 9o ;
3000 — T S| quete =
|| 100 bar =19 5
2000
| Anv=99%—1 - e B [T
n - /%»\\
1000 =——=—— — — 50 bar ]|
[20 /min[={60 I/minF—=——120 %fﬁﬁﬁg V/min|  [240 Vmin] | [300 l/min| [360 I/min] [420 /min]
I [ 1 | I [ 1 I I [ 1
25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
Vitesse en tr/min
B % ) % % % %3 %
8000 z Z Z % oﬁp 6‘4’& . ‘?ﬂk L 1
g % 250 bar
7000 Sas o 2
g 5 \ Fl //
6000 ) 6\/\ =210 bar
[ 3
5000 ] = 7
%‘D% \ Q‘s\e
4000 —> SL&e 4
A N IV I T .
© S B8 o %‘§l° 1
Sls
3000 7-4100 barE g
I i s il o 5
2000 — g = g = 0%
N ——1 1 | ——
1000 i‘_/fi;//// {50 bar
—F———H 1 | >
[20 I/min][60 I/min]  [120 /min|  |[180 I/min] | [240 Vmin|  [300 Vmin| [360 /min]  [420 /min]  [480 I/min]
I L1 L1 I I L] 1 1 1
25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
Vitesse en tr/min
) B 2 % % 2 %, %8 2y
11000 B & T % % % % % —1
o«
10000@? ¥ 300 bar 2
9000 . 5 -
Yi ,57 %250 bar
8000 / X \ 3
7000 (§§ w \ 200 bar £
o
6000 o
5000 ( A Cog7,—H N S —— / 150 bar bl — 4
7] e R ISy I e =
100 bar 1 5
3000 \ T = L | =
2000 L) v=99, 5% — — =
" —— e — — 50 bar | -
1000 === — ——
[25 ymin][[75 I/min] [140 1/min| [210 V/min] [280 I/min] [350 Umin| | [420 I/min] [490 1/min]
I I I 1 I 1 1] [ 1
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220

Vitesse en tr/min
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Catalogue HY02-8001/FR

Moteur a pistons radiaux

Courbes caractéristiques Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V = 36 mm2/s; t= 45° C; p onic = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement nv Volumétrique total
8 B s & & o %
MR 2800 13000 z \% 2 & 3 KA
12000 <]
11000 e St
I g
10000 & / I?N;%
O\
c 9000 i ) / AN
Z 8000 :
5 M
o 7000
g' 6000 / / 'X/‘IL
8 SN
5000 / / ’
4000 100 bar —
JHER ST I BV GO O s —— 3
3000 ) —— = & s
2 _90 HTe—— 2 — e [
000 @:/2://// A | 50 bar
1000 = —
[25 V/min] {80 I/minf——"1160 I/min| [240 ymin] [320 /min] [400 /min] ‘ [480 I/min| 530 /min]
| | | HI I | | .l I | | I L
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 215
Vitesse en tr/min
13000 o = 2 e 7 2 7 7 7
o =] =} 2 ) 2 % 6 9
MR 3100 12000 z % 3 % o‘%/ -3“&,’ Sﬁp 6‘4/7/ 04»;1, [ 1
11000 B2 {250 bar
10000 % 2 %‘ @ —2
ol
. | A NI : 3
F A
$ 7000
g ( f \L 150 bar
o 6000
>
2 | LN i u
3 5000 ‘ gela% Wlk —
7 I |
4000 100 bar
— —
3000 \ VSN IS s s Sl —f L ol 5
N e e e ey =
2000 > — — ol = 1 50 bar i [
==t ] — —
1000\25 V/min[=[80 I/minf— | [160 Vmin[ ~ [240 Umin]  [320 Umin]  [400 Umin] | [480 ymin] [550 l/min]
I [ 1 | [ [ I [ ] []
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 215
Vitesse en tr/min
lc\D? oy = . 7 7 7 7&
MR 3600 18000 : B B % B % 3%, [ N N B
16000 % ERX 300 barl
@ . 2
14000 %
g 12000 sk 3
z —;Lﬁ .
10000 & |
.’IQI
= / = [N q 4
S 8000
Q el |
(@] > ‘63
6000 f S >
| [ \
N ] 5
4000 e e B
n\l:% ° I
2000 - - - = - - -
[35 /min[—1 OOII/‘min’:q200 II/mi‘n 300 II/min‘ [400 I/min] \50? I|/min\
| . 1 H
15 30 45 60 75 20 105 120 135 150 165 180
Vitesse en tr/min
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Catalogue HY02-8001/FR Moteur a pistons radiaux
Courbes caractéristiques Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45° C; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement nv Volumétrique total
22000 B2 8 5 & b & b %
MR 4500 B RS 85 G 0% [ IR R
20000 ARy % ;@ ﬁm
18000 %é — 2
16000 / gga N : 250 bar
S TANS \ \\\
£ 14000 LS ‘ y 1 3
S 12000 ( / ) \;\
Eangliinn A B 4
§ 8000 %%\% \ 55?\& &
6000 \ — 100 bar 5
4000 TRE905% =
N I | 50 b:
2000 &:Z;/ S s o
[35 I/min[{100 I/minf——{200 I/min|—{300 I/min] [400 ymin]  [500 V/min]
1 | I | I 11 1T HH1 H
10 30 50 70 90 110 130 150 170
Vitesse en tr/min
22000——&8 \& \& \2 2 & G 2% ¢
MR 5400 AR ARAAR AN I R
i R R e ST
18000 ﬁ Sk —)
16000 / /\ St
14000 — -3
£ IS S
S 12000 \ B
3 10000 N 4
3 AN N I N
8 8000 / I & -t L
6000 \ \ 5
4000 \ Wm/ =
2000 T
= 1
[35 I/min][100 I/min| [200 /min] ~ [300 I/min] [400 Umin]  [500 I/min]| [600 I/min]| i} i
I | | I | I | I | I HHHHH] HHH :
20 40 60 80 100 120 140 160
Vitesse en tr/min
33000 T B % e B Bl
MR 6500 oo ERR A I I
ggg% 300 b
27000 %E% = 2
917 p<<]
24000 7 f f 250 bar &
&
>y
i
= 18000 ’ X NE
o o)
) &% —_—
S 15000 : ‘ 4
§ ?K § 153\?&' T
12000 W \ 0 & =]
9000 \ ‘\ { 100 bar} 5
6000 nv= 9857 =—— —
3000 | — —T 1 i ——+— 50 bar [ =
(35 I/Iminmi/mir’gizoo‘ll/minf; 300II/mir‘1\ ‘40(‘)Illmin‘ [500 |I/mh\ \GO(H/min\ [700 i/mi

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130
Vitesse en tr/min
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Catalogue HY02-8001/FR
Courbes caractéristiques

Moteur a pistons radiaux
Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent

(valeurs moyennes) mesurées a V = 36 mm2/s; t= 45° C; p onic = 0 bar

3 Zone de fonctionnement continu

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement nv Volumétrique total
B 2 © \Z .\ 2 2\
MR 7000 33000 ’\\g = 5 % __% )”@ b, o, [ B B b B 1
30000 4~ ~~{300 bar]
27000 K &\u E @ ® 2
2
24000 SN QZ?
£ | 3
% 21000 %_. :5
o 18000 =
= al \ \ \ SN N 4
S 15000 3 &5 2 o 150 bar
3 \ R A ]
12000 S
9000/ |- 100 bar 5
6000 w=98.5% -
== | 1 =50 bar g,
3000 = : = e 1
35 I/min[100 I/min| [200 I/min|  [300 I/min] | [400 Vmin] ~[500 I/min| [600 I/min] [700 Vmi
I I I 1 | I T 1
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130
Vitesse en tr/min
MR 8200 BB 2 R & B % W%
33000 2 2 5 %% % ae 1
» ——
30000 i E s 250 bar 2
U L
27000 Qf 1 ‘/ — —
=
24000 i
£ [ ) 3
Z 21000 e A¢
5 j & L/
% 18000 ( \ Z 150 bar 4
=] Yo H
8 15000 5;%\
12000 \ \ i
T1100 bar
SN RN oS el A el 5
9000 all j@z éb SN IR B
6000 — .
= —————— | =50 bar
3000 H —— — ‘
35 I/min[100 I/min[200 I/min] {300 I/min| [400 I/min] [500 I/min| [600 I/min] [700 I/min] [800 I/min
I 1 [ 1 I [ I 11 I [ i
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
Vitesse en tr/min
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Catalogue HY02-8001/FR Moteur a pistons radiaux
Courbes caractéristiques Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45° C; p goriic = 0 bar
Différence de pression minimale requise Ap en marche a vide (arbre non chargé)

A
MR 22 4
5,
33-110 N s
I} 28 SA A2
3 S a
& 24 > =
S =
7]
(2]
o
= 16
(0]
© 12
2
8. 8 _—
/
4
»
200 400 600 800 1000 1200 1400"
A Vitesse en tr/min
36 s
MR - MRE %
32
125 - 330 5 s
e 28 %be
S A
c / <
3 e
a 20 e
: 555
o I 1
ST > \\;@%\g@
3 =1
i) 1
b} 8 L——
o — —1 —
4 I ///
] [ [ ] >
100 200 300 400 500 600 700 800 900
A Vitesse en tr/min
36
MR - MRE - >
Q_
350 - 800 5 ool T
S 28 @/icézgév/
S 2 S S
2 % Q.
) )
6 20 @Q\Q’é
Q 16
3
P 12
g g
[o% —
4
\ \ \ >
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 640
Vitesse en tr/min
A
MR - MRE 28 fv§
- = &/
1100 - 2100 B oo s Q
NS IS 74
g < N<§/ N
g 2 — IS
'% 16 /
a
g 12
2
P 8
3 %
4
|

v

30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330
Vitesse en tr/min
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Catalogue HY02-8001/FR
Courbes caractéristiques

Moteur a pistons radiaux

Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES

Différence de pression minimale requise Ap en marche a vide (arbre non chargé)

MR - MRE
2400 - 8200

perte de pression en bar

(valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45° C; p onic = 0 bar

36

S
V)

o,

32

IS

&

</

28

%

)
0
0 X

boy

24

&S
é?/

20

7
7
A, AV

16

12

N
NN

psd

j

l

4

20

40 60

80 100 120

Vitesse en tr/min

Pression d’alimentation minimale nécessaire lors de fonctionnement de la pompe

MR
33-110
MR - MRE
125 - 330

Pression d’alimentation minimale en bar

Pression d’alimentation minimale en bar

140

160

180 200 220"

36

32

28

24

20

16

12

36
32
28
24
20
16
12

200

400

600 800
Vitesse en tr/min
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1200 1400
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200 300 400 500

Vitesse en tr/min

600
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|
800 900 950
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Catalogue HY02-8001/FR Moteur a pistons radiaux
Courbes caractéristiques Type MR, MRE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45° C; p goriic = 0 bar
Pression d’alimentation minimale nécessaire lors de fonctionnement de la pompe

5 A
Ke]
MR - MRE § 36
350 - 800 © 32
£
E 28
8 24
S 20
3
= 16
S 12
s 8
@
o 4
o \ \ >
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 640 =
Vitesse en tr/min
o A
S 3
MR - MRE c 7?/ } S
[} ) ~
- 28 y
1100 - 2100 o FA 0
E ~ S, / S
£ 24 /S Qyé
£ / %@— / S
S |
T 16
=
£ 12 =
©
© 8
5
@ 4 —
7]
o =T 1
& 30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330
Vitesse en tr/min
A
MR - MRE g 4 S
S 36 o/
2400 - 8200 b &
e a2 S/
= IS S ]
= 28 7 S/ & *éo@/: <>
€ / /@Q- P> SIS
24 A @/Z— <SS >
5 A S - S s
= / S
:-g 20 7 74 N
S 16 /
'(—% 12
° =
c -
o 4
§ - ‘
a 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220>
Vitesse en
tr/min
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Catalogue HY02-8001/FR
Charge radiale

Moteur a pistons radiaux

Type MR, MRE

FORCE RADIALEyy | FORCE RADIAL MAX. ADMISSIBLE AU CENTRE DE LARBRE
TYPE DE BRIEVE. ADMISSIBLE SUR LA BASE DE L9 5000 HEURES . .
MOTEUR A UNE CHARGE PRESSION PRESSION PRESSION vitesse en tr/min
DYNAMIQUE F en kN 1) D’ENTREE D’ENTREE D’ENTREE
200 bar F en kN 150 bar F en kN 100 bar F en kN
MR 33 19,0 9,5 10,2 10,6 400
MR 57 19,0 9,5 10,2 10,6 400
MR 73 22,5 9,0 11,6 13,5 350
MR 93 22,5 9,0 11,6 13,5 350
MR 110 22,5 9,0 11,6 13,5 350
MR 125 22,5 50 9,9 12,9 275
MR 160 22,5 5,0 9,9 12,9 275
MR 190 22,5 5,0 9,9 12,9 275
MR 200 * - - - - -
MR 250 28,0 5,6 9,9 12,6 250
MR 300 28,0 5,6 9,9 12,6 250
MR 350 35,0 14,5 18,4 21,2 225
MR 450 35,0 14,5 18,4 21,2 225
MR 600 43,0 15,0 22,5 27,3 200
MR 700 43,0 15,0 22,5 27,3 200
MR 1100 54,0 18,5 28,5 35,2 150
MR 1600 68,0 26,2 40,6 50,0 125
MR 1800 68,0 26,2 40,6 50,0 125
MR 2400 85,0 50,1 66,0 76,8 110
MR 2800 85,0 54,0 69,0 79,4 100
MR 3600 108,0 55,0 90,0 103,0 100
MR 4500 108,0 78,0 97,0 109,0 85
MR 6500 134,0 74,0 123,0 141,0 50
MR 7000 134,0 74,0 123,0 141,0 50
MRE 330 28,0 4,5 8,5 11,9 250
MRE 500 35,0 12,4 17,3 20,8 225
MRE 800 43,0 8,5 19,8 26,3 200
MRE 1400 54,0 8,6 24,0 33,6 140
MRE 2100 68,0 12,5 35,6 48,3 120
MRE 3100 85,0 45,0 64,5 77,6 100
MRE 5400 108,0 63,0 90,2 107,3 80
MRE 8200 134,0 68,0 110,0 128,0 50
1) En fonction des conditions dynamiques, des valeurs plus élevées sont admissibles - MR 200* uniquement code « F1 »
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Catalogue HY02-8001/FR Moteur a pistons radiaux
Durée de vie des roulements Type MR, MRE

Vitesse de rotation d’arbre [tr/min]
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Coefficent de charge Cp

p Coefficent de charge
Coefficent de durée de vie pour roulements standard

(o
K
p pression de service en bar

L1gn est la valeur de durée de vie théorique normalement atteinte et dépassée par 90% des roulements.
50% des roulements atteignent la valeur Lgg, = 5 fois L 1gp.

TYPE DE K TYPE DE K TYPE DE K
MOTEUR MOTEUR MOTEUR
MR 33 2600 MRE 330 1000 MRE 2100 800
MR 57 2600 MR 350 1340 MR 2400 1020
MR 73 1540 MR 450 1340 MR 2800 1020
MR 93 1540 MRE 500 1215 MRE 3100 920
MR 110 1540 MR 600 1080 MR 3600 880
MR 125 1120 MR 700 1080 MR 4500 880
MR 160 1120 MRE 800 950 MRE 5400 730
MR 190 1120 MR 1100 1020 MR 6500 880
MR 200 1120 MRE 1400 840 MR 7000 880
MR 250 1120 MR 1600 920 MRE 8200 680
MR 300 1120 MR 1800 920
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Moteur a pistons radiaux

Type MR, MRE

Catalogue HY02-8001/FR
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Moteur a pistons radiaux

Type MR, MRE

Catalogue HY02-8001/FR

Encombrement

N

"NOISIAIQ INOZ VO - NIJINNYH HIMHVd H3LTNSNOO Z3TINIA ‘F1EINOSIA LINIWTTVOF ONN IOVANVHYL - « ISd IVS » SHNITVA '« VS INIWIAHOOOVH 3d S3AIHE » gv I9vd V1Y HILHOIH SNOA ‘NOISSIH 3a SHNITVA S31HNOJ

*

0S 0S

8¢ | 0S¥

4

/Lo

¥€-0cN

0€-CclIN

829N

Sle

061

|
oSt

9'859

009

798

Sy'vi 88‘cy

¥9¢

00c

9Ll 9l

9Ll

0oz8 IHIN
0002 HIN
00S9 HIN

€ee

0s 0s

8¢ | 08¢

€

/Lo

¥€-0cN

0E€-clIN

829N

Sle

«Hva
ooy

L6S

ovs

99/

Sy'vy 88‘cy

ove

00¢

9Ll 9Ll

9Ll

00¥S IHIN
00St HIN
009€ HIN

€ee

A A

PASI 4%

6l

[ZA39]

GE-9LN

0E-CclN

8¢-vIN

Sle

ovl

GE€

154

ovy

cv9

G'og 1'se

061

081

[10]3 98

98

00LE IHIN
008C HIN
oovc ’HiN

€€ee

L | 992

A"

/Lo

- le-¢lN

cll

214"

06¢

99%

08¢

89S

891

o€l

€L

00lLc IHIN
0081 HIN
0091 HIN

29l

L€ | 8¢¢C

Sl

[ZA%3]

- le-¢lN

cll

oct

0ge

Lov

0ee

0Ly

214"

o€l

€L

00v L 3HIN

a9l 00LL HIN

G¢ | L0C

gl

8/€ 9

8L-0LN

961

col

0ce

e

06¢

Sov

€el

ocl

09

008 3HIN
00Z 4N
009 HIN

(14"

Gc | ¥61

€l

8/€ O

8L-0LN

961

96

061

96¢

99¢

89¢

0ct

09

00S 3HIN
0S¥ °HIN
0S€ °HIN

(443

0c | ¢9l

8/€ O

GL-8IN

el

06

SZ1

9¢¢

cee

8¢c¢

00t

00t

0S

0o€ee IHN
00€ "HIN
0ScC °Hin
002 °Hin

ocl

Oc | 091

8/€ 9

S1-8IN

cel

091

6v7¢

gce

gele

001

001}

0S8

061 HIN
091 HIN
Scl HiN

0cl

0c -

8/€D

GL-8IN

6cl

141

v'vee

¥0¢

0se

06

00t

0S

OLL °HIN
€6 HIN
€2 HIN

ocl

Se

%]

Sc-0LN -

ocl

el

081

091

y'aee

¥'69

2'9e

S99

S HIN

vel €€ HIN

'SS3Hd | 'SS3Hd
J1LNVH | 3SSVE «

3vsS - LAY

LLa | oia

6d

8d

'SS3dd
JLNVH «

'SS3dd
3SSvd «

L1-2a

3vs - L1-2d

9a
9

<sa

»2ipa
o

€a
9

ca
9

a
9

'SS3YHd | 'SS3Hd
J1NVH «|3SSVA «

3vs - v

ve

€4

'SS3YHd | 'SS3Hd
J1NVH «|3SSVA «

3vs - ¢4

cd

dN3LON

e 3d 3dAl

"NOISIAIQ INOZT¥O - NIJINNVH H3MHVd H31INSNOD Z3TTIN3A ‘F79INOJSIA LNINITVDF ONN IOVANVHYL - « ISd VS » SHNITVA ‘« VS INFWIAHOOIVH 3A S3AIHE » ¥ IDVd V1Y HILHOdIH SNOA ‘NOISSIHd 3d SHNITVA SITHNOd

*

09€ .80}

le

€cl

YA<4

£'20v

2896

L0711

89

SEl

0e

PAS 0ge

06€

S6v 99§

961

0028 IHIN
000Z HIN
0059 HIN

29€ .80}

6l

€cl

Lve

S'65€

2896

1202

89

SEl

8¢

Ve 0le

vie

S'8ly 06v

004

00¥S IHIN
00SY HIN
009€ HIN

09€ .06

St

gcl

lee

€0€

v'6L

G869

29

Sel

9¢

e €Sl

06¢

c6e 9%

619

001L€ IJHIN
0082 HIN
oove HIN

09€ .06

L

SOt

61

¥9¢

0s

a8

Ve

cel

Lve

9ce VL€

90§

o0Le IHIN
0081 HIN
0091 HIN

09€ VOt

SOt

S9l

€ce

0s

[44

0c

80¢

€62 845

8SY

ooV I IHIN
00LL HIN

09€ -06

8

vl

c6l

or

0c

St [10)8

a6l

GGe 66¢

0oy

008 3HIN

09€ 206

8

ogl

SvLL

or

8l

St 16

cll

g€ 6.¢c

9/€

00S 3HIN
0St °HiN
0S€ ’HIN

09€ .06

cL

S'eSh

e

S

ol

St 18

oSt

¥0e ave

€ce

0€E JHIN
00€ Hin
0Sc HIN
00C Hin

09€ .06

cL

€01

Syl

ve

S

9l

14

oSt

¥0¢ ave

60€

061 HIN
091 HIN
ScL HiN

29€ .06

cL

6

8'61L1

e

S

0c

L1

S'oel

5061 6¢c

L6¢

09€ .80}

L'61

0L

§'8L

2oLk

¥'es

0L

61

14

01

5143 961

vSe

€

cii

LA

oLl

uoissaid ajney , i uoissaud asseq ,

Vs - 61

61

81

PA |

91

1

€1 (4

11

HN3LON 30 3dAL

Parker Hannifin Corporation

Hydraulics Group

7-9- 25



Jed sasinbal sealylIo

Juswenbiun « |4 » 8p09 , 00Z HIN
"NOISIAIA INOZT¥D - NIHINNYH HIMHVd J810BIUO0D Z3]INSA ‘SNSSaP-10 S33)S]| 9190 9p JuaIayip uoleoldde,|

p SuOISUBWIP S| IS “BJIAIBS 8P SBOILIO SBP BWIWIOD SRIPPISUOD 8119 JUBAIOP « | » 18 « |g » ‘« N » 8IgJe,p SuoisiaA s8] Ins (0| 1/Z1d) Sepnele} s8dulo so| "g'N

98-8CX¥X0Z LM

ge

€51

881

0€e

9¢-ct/9

4

CHN

€51

881

(0154

Gelxglixold

ge

CIN

0s1

881

(014

00¢8 34N
0004 HIAN
0059 HIN

98-9¢XyX0} LM

14

1443

€L1

Ole

0c-ct/9

14

CIN

Sert

€L1

Ole

chixeoixolg

14

CIN

1443

€L

Ole

00¥S 3N
005 HIN
009€ HIN

98- L SXyX06M

jer4

00l

ocl

€6l

0¢-¢ct/9

jer4

CIN

9.

ocl

€61

c6Xxe8x0lg

14

CIN

66

ocl

€Gl

00LE 3N
008¢ HIN
00¥¢ HIN

98-GZXEX08M

14

08

00t

(413

0c-¢ct/9

et

CIN

9.

00t

(413

¢8Xe/x0lg

14

¢l

6.

00l

(413

00lc 3N
008} HIN
009} HIN

98-CCXEX0LM

jer4

(A

88

LI

v1-¢1/9

et

[

19

88

LI

¢/Xg9x8d

et

[

69

88

LI

00vL 3N
00LL HIN

98-81XEX09M

14

29

8.

L0}

L1-91/8

14

CIN

29

8.

L0}

09x2Gx84d

14

CIN

29

8.

L0}

008 IHIN
00Z HIN
009 HN

98-L IXEXGGM

jer4

09

IZA

16

L1-91/8

jer4

CIN

L9

24

16

¥GX91X8d

jer4

CIN

G'os

IZA

16

00S 3HIN
0S¥ °HIN
0S€ HIN

Moteur a pistons radiaux

98-2CXeX8vM

14

o

09

8

Le-ve/el

14

¢l

614

09

I8

817Xcyx8d

14

¢l

o

09

18

0€€ IHIN
00€ 4N
0S¢ HIN

Type MR, MRE

» 00C HN

98-81XgX8EM

0c

G'se

0§

19

Li-ve/ct

0c

[

G'se

0§

19

8EXeex8d

0¢c

[43%

G'se

0§

19

061 HN
091 HN
Scl "IN

98-91XgXGEM

G'le

G'IS

G'89

yE€X8ex9d

[

G'le

8y

G'89

OLL HN
€6 HIN
€. dIN

98-02XG‘ IXZEM

8¢

oy

PAs]

2EX9ex9d

8¢

oy

PAs]

/S HIN
€¢ "IN

€1d o

OLL

ccl

Lel

S

€1aQ

OLL

cla

44

Lel

61

€1ao

OLL

cia

44

Lel

61

3dAl

UOISISA

bout d’arbre

imensions

Catalogue HY02-8001/FR

D

08¥S NIQ - | @ ®@pPoY

apuewsp Ins (|

oLL/2La

(, - 055€ S9 - 1 9 9p09

(prepueis) | N @pod

Parker Hannifin Corporation

Hydraulics Group

7-9- 26




Moteur a pistons radiaux

Type MR, MRE

bout d’arbre

imensions

Catalogue HY02-8001/FR

d

N

Parker Hannifin Corporation

Hydraulics Group

7-9- 27

SBll8Ae|d XnNap UCQLQEOO uoisuswip aNeD,«
uC@EOJU_CJ « |4 » 8p0J , 00C HIN
"NOISIAIQ INOZTVD - NIHINNYH HIMHVd J810BIU0D Z8||INeA ‘SNSSap-1o $893s]| 8|18 8p
JuaIayip uoneoldde,| jed sesinbas $801J1I0,p SUOISUSWIP S3) IS "90IAISS 9P S0IJ1I0 S8P WD SQIOPISUOD 8119 JUSAIOP « |d » 8i1gJe,p SUOISISA S8 Ins (011/21.) SepneJe) seollo sa| 'g'N
0028 3dIN
0282 ZEX08L-2N | 8a+%2L | G2 | ZHA |..8EL| 88L | 052 | H6-GEXEXOLIN | 9L | L | 0S 0002 1IN
0059 HIN
00¥S IHIN
S0} 82 X 091 MOLL | SZ | ZUN | 9kl | €L | OLZ | HE-ZEXEX0OLN | 89 | ©L | 0S 0057 HIN
009€ HIN
00+€ IHIN
1029 SZX0LL MO06 | S2 | ZLN | S6 | 02k | €SL | HE-L2XEXSBN | 29 8 8y 0082 HIN
00v2 1IN
0012 34N
020% 22 X 06 M08 | S2 | ZLN | S8 | 001 | 2€b | He-beXexsIN | LS 8 Lt 0081 HIA
0091 HIN
0692 02 X 08 MOL | Sz | 2UN | S9L | 88 | LLL | HEOXEXSON | oS | 8 | se owﬂ W_Mx
) 008 IHIN
NOISIAIQ INOZTVO - 0€02 81 X0/ M09 | SZ | SN | +9 8. | LOF | H6-LIXEXGSN a4 S 82 002 HIN
NIJINNVH HIMHVd Je10rjU0D op 009 HIN
a191d ‘sjuepodwi snid sajdnod 005 34N
SOP S.HBLISUEL Z8HEYNOS SNOA IS eIyl 91 X 0L MGS | Sz | ZHN | 6S | v | 16 | Heeexex/wN | g€ g 8z 0S¥ HIN
3InoYvNay
05€ "IN
0€€3IN
168 b1 X 95 M0S | Sz | ZLN | g€ | 09 | 18 | He-BIXZXOWN | 9¢ g 2 00€ 1IN
052 4N
- - - - - - - - H6-81XZXOVN | 9€ g 2 . 002 °IN
06+ N
967 AR LTS ooy | 02 | 2N | € | 0S5 | 29 | He-9IXexseN | 82 g " 09} HIN
AR
OkF N
- - - - - - - H6-vIXgXgeN | 92 S L) €6 4N
€L HIN
i . . . i ] R ) h 1S diN
H6-12XS2° IX8eN | 12 S Ll ot
(wN) ax7 08%S NIQ
siwsuen ojdnod onoEID viag | olL | 21 | 921 | 21 | S Ay zz1 | 11| s adAL
Id 14 UOISIaA
0028 IHIN R ~q REZA R REA
000Z HIN ‘00S9 HIN UBWIBIN®S prLzia: |~ Lzl oLLzLay | Lz 3]
! ] | Ea
Cle # — — s
o L=k
a o
-y
TJ =

» | d ®P0J I d ®p0o) -08¥S NId - | 4 ®p0J




Catalogue HY02-8001/FR Moteur a pistons radiaux

Composants de mesure de la vitesse Type MR, MRE
TACHYMETRE . ENTRAINEMENT . ENTRAINEMENT
A ENTRAINEMENT MECANIQUE DU GENERATEUR TACHYMETRIQUE DE CODEUR
Code « C1 » Code «T1 » Code « Q1 »
2x M8x45 (2x M8x50)* 2x M8x45 (2x M8x50)* 2x M8x30 (2x M8x35)*
B 5 5 5
i " I e 5 i
|[ = EJ —L i __,j
H [ - H S | et
g 5. . - L £ o T _H g 2 1 :
RS W e
o 1 = —h 1 L2 - | [} \
| A \ 3 |
i | - } -7 '
25 ]
28 75 —TE]
" " @7y
_35.5(1";25};_ 7 25.5(:227:).5 - |16, | 255 128,50

(62)*50,5 (63.5)"

( ) * Moteur MR 73-93-110-125-160-190-200-250-300 MRE 330
( )** Moteur MR 33-57

CODEUR INCREMENTAL
DIMENSIONS

protection bride de raccordement du codeur incrémental |

codeur

293

61 L1 (voir page 25)

Le connecteur femelle est compris
dans la livraison

o, = 126° pour les types de moteur MR 33-57

o, = 54° pour les types de moteur MR 73-93-110-125- 6&
160-190-200-250-300 MRE 330

o, = 45° pour tous les autres types
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Catalogue HY02-8001/FR Moteur a pistons radiaux
Composants de mesure de la vitesse Type MR, MRE

CODEUR INCREMENTAL
SCHEMAS DE RACCORDEMENT

Mono-directionnel Bi-directionnel

Connecteur Connecteur
- - - - femelle - _ _ _ femelle
l_ 4 3 3 4 I_ 4 ?' 3 4

I Connecteur I I Connecteur 2
male @ @ male —+
1 N 1 1 A 2 2\° . o 1
[ * ID>--------- ©
e - ®
ﬁ 3 | 3 {ﬁ 37| 3
T > © + >

Y

®
—p
o— -

5&
-

Y

®

I L

Couleurs et fonctions des cables

1 |Marron Tension d’alimentation (8 a 24 Vcc)

2 |Blanc Sortie de signal B (MAX. 10 mA - 24 Vcc)

3 |Bleu Tension d’alimentation (0 Vcc)

4 | Noir Sortie de signal A (MAX. 10 mA - 24 Vcc)
CODEUR INCREMENTAL Type de codeur : ELCIS mod. 478
CARACTER'ST'QUES TECHNIQUES Tension d’alimentation : 8a24Vcc

Consommation électrique : 120 mA max.
Sortie de courant : 10 mA max.
Signal de sortie : Phase A - MONODIRECTIONELLE
Phases A et B BI.DIRECTIONNELLE
Réponse en fréquence : 100 KHz max.
Nombre d’impulsions : 500 (autres sur demande — max. 2540)
Vitesse de pivotement : Toujours compatible avec la vitesse
maximum du moteur
Plage de température de service : de 0 jusqu’au 70 °C
Plage de temperature de stockage : de -30 jusqu’au +85 °C
Durée de vie des paliers : 1,5x109 tr/min
Poids : 1009
Classe de protection : IP 67 (avec protection et connecteur
montés)
Connecteurs :
MONODIRECTIONNEL RSF3/0,5 M (Lumberg) male
RKT3-06/5 m (Lumberg) femelle
BI-DIRECTIONNEL RSF4/0,5 M (Lumberg) male
RKT4-07/5 m (Lumberg) femelle

Remarque : Cable de connecteur femelle d’une longueur de 5 m.
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Catalogue HY02-8001/FR
Brides pour raccords tubulaires

Moteur a pistons radiaux
Type MR, MRE

BRIDE DE RACCORDEMENT STANDARD

Code « C1 » La bride est fournie avec les vis et les joints.
CODE DE CODE DE
MR D H COMMANDE COMMANDE
MRE (BSP) NBR FPM
73-93-110
125 - 160 - 190 ;
00 - 250 3/ 38 262 098 229 394
300 - 330
350 - 450
500 114" | 39 262 089 229 395
600 - 700
800
1100 - 1400
1600 - 1800 11/2" | 45 262 093 229 396
2100
2400 - 2800 ;
3100 1172 59 264 572 229 397
3600 - 4500
5400 ;
6500 - 7000 2 58 272 724 229 398
8200
Admissible Jusqu'a 420 bars Taraudages BSP selon 1SO 228/1
BRIDE DE RACCORDEMENT SAE
Code « S1 »
Code «T1 »
Code « G1 »
Code « L1 » m
3 | A
[ |
-0
Y
% | -
&
-Y
La bride est fournie avec les vis et les joints. Joints FPM sur demande.
D Métrique UNC
MR CODE DE CODE DE
MRE %;IIE n mm H ' X M Z/T |COMMANDE| Z(") T |COMMANDE
NBR NBR
73-93-110 y
125 160:0%0 | 5000 | 34 | 19 | 38 | 55 | 222 476 0% 277205 |3/8'-16| 25 | 223335
300 - 330
350 - 450
6039%0 5000 | 1" 25 39 60 | 26,2 | 52,4 | M10/25 | 277297 |3/8"-16| 25 | 223336
800
};gg-}ggg 4000 |11/4"| 31 45 75 | 30,2 | 58,7 | M10/25 | 277299 |7/16"-14| 30 | 223337
2100 6000 | 1" 25 45 71 | 27,8 | 57,15 | M12/22 | 230166 |7/16"- 14| 30 | 342092
2400 - 2800 | 3000 |11/2"| 37 59 86 | 357 | 69,8 | M12/30 | 277301 |1/2"-13| 30 | 223338
3100 6000 | 11/2"| 37 59 | 100 | 36,5 | 79,4 | M16/30 | 230168 |5/8"-11| 35 | 349068
360000200 | 3000 | 2' | 50 | 58 | 112 | 429 | 77,8 | M12/30 277303 | 1/2-13| 30 | 223339
65032'03000 6000 | 2" 50 58 | 116 | 44,45 |96,82 | M20/35 | 230170 |3/4"-10| 38 | 342547
7-9- 30 Parker Hannifin Corporation
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Catalogue HY02-8001/FR

Moteur a pistons radiaux

Accouplements, adaptateurs avec clavette = Type MR, MRE
ACCOUPLEMENTS
-
1 Pour arbre male cannelé standard « N1 » (voir page 26).
MR CODE DE H11
MRE commanpe| A B P ; d ¢
12225 465 203 114 56 39 47 54 15,5 34,5
2595500 465 202 135 71 49 60 64 15 45
359 - %0 465 201 155 80 55 68 68 18,5 55,5
800aa2° 465 200 171 90 61 75 80 19 59
ugg 464 785 186 106 73 885 | 855 20 65,5
1600 - 1500 465199 224 118 | 83 98 | 107 22 78
2400 - 2800 465 198 265 132 | 93 | 112 | 127 23 97
3600 100> ° 474 692 355 150 | 113 | 126 | 165 30 140
8500 on000 422 544 390 | 195 | 126 | 140 | 185 38 147
h Bad
ADAPTATEURS AVEC CLAVETTE _
1 2— k-
e '\\ \ .
A

-
-

L

Dys

1 Pour arbre male cannelé standard « N1 » (voir page 26).
2 Clavette selon DIN 6885

MR CODE DE R d I D L b t Clavette (mm)

MRE COMMANDE| EX DIN 5463 (mm) k6 DIN 6885

12360 271117 A8x32x38 383 | 155 | 58 | 50 | 10 | 61 10x8x45

2595000 271118 A8x42x48 483 | 15 | 70 | 60 | 14 | 735 | 14x9x56
3595070 271 119 ABX46X54 543 | 185 | 80 | 75 | 16 | 84 | 16x10x70
6005220 271120 A8X52x60 60,3 | 19 | 90 | 80 | 18 | 94 | 18x11x70
1100 - 1400 271 121 A8X62X72 723 | 20 | 105 | 98 | 20 |109,5| 20x12x90
1600 - 200 271 122 A10x72x82 82,3 | 22 | 118 | 118 | 22 | 123 | 22x14x110
2400 - 2800 271123 A10x82x92 92,3 | 29 | 130 | 148 | 25 | 135 | 25x14x140
3600 0d> 00 272719 A10x102x112 | 1123 | 30 | 160 | 188 | 28 | 166 | 28x16x180
8500 o0 20 223 476 A10x112x125 | 1256 | 38 | 185 | 188 | 45 | 195 | 45x25x180
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Frein de retenue — encombrement

Moteur a pistons radiaux
Type MR, MRE

T\F(:EIRE B 190 B 300 B 450 B 700 B 1100 B 1800 B 2800
RE;%B: 125 - 160 250 - 300 350 - 450 600 - 700 1100 - 1400 1600 - 1800 2400 - 2800
MR - MRE 190 330 500 800 2100 3100
Orifices de défreinage Orifices de drain du carter Orifices de défreinage
Orifices de drain du carter
L6 L7 L21
D6 D7 L22
- / — T10
[N} +
- I L
| [
|
i
i
i
"_'— =31
A | R O N | I h © 2.
i N R = v <
a [ ‘:f** - ::7 B i Bl 1 R 5 0 (@] B < 0 g
| i N Qe gQO e
—-=-f=dl o = Q
@ . o S
L10 0
‘ i
3L11 s
! o
PR D
o z
L/ — Py
(a]
e
L2 R . .
L3 L4 Mémes dimensions Orifices de défreinage
arbre male cannelé Orifices de drain du carter
L1 L5 standard « N1 »
(voir page 26)
al,02 Angles correspondant pour orifices de défreinage 1 et 2, vers orifices de drain du carter 1 et 2
TYPE
DE | L1 |L2|L3|L4|L5|L6|L7|L10|L11|L21|L22 D1 D2 | D3 |D4g/D5| D6 | D7 | D9 |D12| D13 |T10| al | a2
FREIN
B 190 | 121 22|14 | 67 | 41 |29,3/ 20 | 72 | 50 (35,5 250|225| 160 | - |G1/4"|G3/8"(10,5| M12 28 |22°30'(22°30'
B 300 | 136 25|15| 81 | 42 [39,5| 21 | 86 | 60 | 46 256|232 175 | - |G1/4"|G3/8"|10,5|M12 28 |22°30'(22°30'
B 450 |147| - |27 | 15| 97 |49,5| 36 | 24 |100| 74 |56,5 296|266 | 190 G1/4"|G3/8"|13,5| M12 28 |22°30'(22°30'
voir page voir
26 pages
B700|172| - |28 |15|101| 55 | 46 | 25 |105| 78 | 62 code |320/290| 220 G1/4"|G3/8"|13,5/ M12| 26-27 |28|22°30'/22°30'
compatible code N1-
N1 D1 D1- F1
B 1100/188|20 |26 |24 |117| 71 |53,5| 48 |120| 88 | 72 360|330 250 [120|G1/4"|G1/2"| 15 |[M12 28| 0° | ©O°
B 1800/216| - |28 |21|132|63,5/58,5/ 34 (135|100 79 423|380|290 | - |G1/4"|G1/2"|17,5|M12 28 |22°30'|22°30'
B 2800|263 | - |30 |24|153| 87 | 67 |42,5/165|120| 99 494|440\ 335 | - |G1/4"|G1/2"| 19 |M12 28 |22°30'|22°30'
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Catalogue HY02-8001/FR Moteur a pistons radiaux
Frein de retenue - caractéristiques techniques Type MR, MRE

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES (En cas d'utilisation en dehors de ces paramétres, veuillez contacter
PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION)

TYPE DE FREIN
B190 | B300 | B450 | B700 B 1100 | B 1800 | B 2800

CARACTERISTIQUES

COUPLE DE FREINAGE STATIQUE Nm | 1250 | 1800 | 2650 | 4000 | 6200 | 11400 | 17100

COUPLE DE FREINAGE DYNAMIQUE Nm 870 1200 | 1450 | 2200 | 4200 | 6250 | 12000
PRESSION DE DEFREINAGE bar 28 28 27 27 27 30 30
Pression de service maxi bar 420 420 420 420 420 420 420

MOMENT D’INERTIE DES PIECES EN MOUVEMENT | kgm2 | 0,0047 | 0,0062 | 0,029 | 0,043 | 0,061 0,20 0,27

POIDS kg 32 39 54 74 100 158 262

125 250 350 600 1100 1600 | 2400
TYPE DE MOTEUR MR MRE 160 300 450 700

190 | 330 | 500 | 800 | 1490 | o150 | 3100

CODE Exemple : FREIN - B 450 N1 N1V1 **
1. FREIN - B 450 N1 N1 V1 ** i
B 190 Frein pour moteur de type « C »
B 300 Frein pour moteur de type « D »
B 450 Frein pour moteur de type «E »
TYPE DE FREIN
B 700 Frein pour moteur de type « F »
B 1100 Frein pour moteur de type « G »
B 1800 Frein pour moteur de type « H »
B 2800 Frein pour moteur de type « | »
2. FREIN - B 450 N1 N1 V1 ™ N1 Cannelure ex DIN 5463 (voir page 26)
D1* Cannelure DIN 5480 (voir page 26)
ARBRE DE SORTIE
F1* Cannelure femelle DIN 5480 (voir page 27)
* veuillez contacter PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION

3. FREIN - B 450 N1 N1 V1 ** .
i N1 Arbre creux pour moteur type N1 (voir page 26)
ARBRE D’ENTREE

D1 Arbre creux pour moteur type D1 (voir page 26)

4. FREIN - B 450 N1 N1 V1 ** - .
N1 NBR : huile minérale

JOINTS \A Joints FPM

U1 Pas de joint d’arbre (pour frein)

* veuillez contacter PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION

5.FREIN - B 450 N1 N1 V1 = - Espace réservé 8 PARKER HANNIFIN -
SPECIAL CALZONI DIVISION
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Catalogue HY02-8001/FR Moteur a pistons radiaux

Consignes d’installation Type MR, MRE
Montage A |
Position de montage quelconque ccouplement

- Tenir compte de 'emplacement de l'orifice de drain
de carter (voir ci-apres)
Bien aligner le moteur
- Surface de fixation plane et résistante a la flexion
Classe de résistance min. des vis de fixation selon
DIN 267, Partie 3, classe 10,9
- Respecter le couple de serrage prescrit

- Montage a l'aide de vis

- Utiliser l'orifice taraudé dans
I'arbre d’entrainement

- Séparer l'aide d’'un extracteur

Tuyauteries, raccords de conduits , .

o . . - Moyeu d’accouplement a
Utiliser des vis adéquates ! denture curviligne

- Enfonction du type de moteur, utiliser des raccords

filetés ou bridés

Choisir les tuyaux et les flexibles en fonction des conditions
de service

- Tenir compte des informations du fabricant !

Avant la mise en service, remplir 'unité d’huile hydraulique
- Utiliser le filtre prescrit !

"™ Vis d’extraction du
moyeu d’accouplement

EXEMPLES D’INSTALLATION DE DRAIN ET DE BALAYAGE

Remarque : Poser la conduite de drain de sorte que T = Joint
le moteur ne puisse pas tourner a vide. Y = Ligne d’alimentation du carter du moteur
<—= Purge
Consignes d’installation relatives aux Consignes d’installation relatives aux mo-
moteurs des séries « MR - MRE » teurs des séries « MR - MRE avec freins »

Retour des fuites a basse pression au réservoir.
(déconnecter pour la purge)

Retour des fuites a basse pression au réservoir.

Vis de blocage
° 2 pour point
de purge (sur

demande)
L .- . ; Circuit de refroidissement pour le fonctionnement en
Circuit de refroidissement pour le fonctionnement Vis de purge PR o
en continu & grande capacité (sur demande) continu a grande capacité

Y
|

i

Balayage p max=5 bar Balayage p max=5 bar

*) Modéles spéciaux pour des applications ou le remplissage d’huile Moteurs sans joint d’arbre si un frein est installé
complet est nécessaire (par ex. dans une atmosphére saline)

7-9- 34 Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group




Catalogue HY02-8001/FR
Code de commande

Moteur a pistons radiaux
Type MR, MRE

CODE

1.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N **
SERIES

2.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N **

MODERE & CYLINDREE

3.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N **

ARBRE

4.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N **

OPTION CAPTEUR DE VITESSE

5.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N **
JOINTS

6.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N **

BRIDE DE RACCORDEMENT

7.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N **
ROTATION

8.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N **
SPECIAL

Exemple : MR 160C - N1 M1 F1 N1 N **

MR standard 250 bar max. continu
MRE expansé 210 bar max. continu
A CODE MR 33 A MR 57 A
cm3 32,1 56,4
B CODE MR 73 B MR 93 B MR110 B
cm3 72,6 92,6 109,0
c CODE MR 125 C MR 160 C MR 190 C
cm3 124,7 159,7 191,6
D CODE MR 200 D MR 250 D MR 300 D MRE 330 D
cm3 199,2 250,9 304,1 332,4
E CODE MR 350 E MR 450 E MRE 500 E
cm3 349,5 451,6 497,9
F CODE MR 600 F MR 700 F MRE 800 F
cm3 607,9 706,9 804,2
G CODE MR 1100 G MRE 1400 G
cm3 1125,8 1369.,5
H CODE MR 1600 H MR 1800 H MRE 2100 H
cm3 1598,4 1809,6 2091,2
I CODE MR 2400 | MR 2800 | MRE 3100 |
cm3 2393,0 2792,0 3103,7
L CODE MR 3600 L MR 4500 L MRE 5400 L
cm3 3636,8 4502,7 5401,2
M CODE MR 6500 M MR 7000 M MRE 8200 M
cm3 6460,5 6967,2 8226,4
N1 Cannelure ex DIN 5463 (voir page 26)
D1 Cannelure DIN 5480 (voir page 26)
F1 Cannelure femelle DIN 5480 (voir page 27)
P1 arbre avec clavette (voir page 27)
B1 cannelure B.S. 3550 (voir page 26)
N1 néant
Q1 entrainement de codeur (voir page 28)
C1 entrainement mécanique de codeur (voir page 28)
T1 entrainement du générateur tachymétrique (voir page 28)
M1 codeur incrémental Elcis Unidirectionnelle
B1 (500 impulsions/tr) (voir page 28) Bi-directionnel
N1 NBR huile minérale
F1 NBR, joint d’arbre 15 bar
\'Al Joints FPM
U1 pas de joint d’arbre (pour frein)
N1 néant (MR 33 - MR57 voir page 24)
C1 std. PARKER HANNIFIN CALZONI DIVISION (voir page 30)
S1 standard SAE métrique (voir page 30)
T1 standard SAE UNC (voir page 30)
G1 SAE 6000 psi métrique (voir page 30)
L1 SAE 6000 psi UNC (voir page 30)
S3 SAE standard moteur intégré (voir page 25)
G3 SAE 6000 PSI métrique moteur intégré (voir page 25)
N rotation standard (horaire : entrée en A, anti-horaire : entrée en B)
S rotation inverse (horaire : entrée en B, anti-horaire : entrée en A)

‘ espace réservé a PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION |
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